Bilisim Teknolojileri Dersi
06-MBLOCK Programini Detayli Tanima

KONU OGRETMEN TARIH
Arduino UNO ile Demet DEMIRCIOGLU
Programlama https://demetdemircioglu.com.tr/

DERSE HAZIRLIK

Ogrenciler bilgisayar laboratuvarindaki yerlerini alirlar. Ders defteri imzalanir.
Bilgisayarlar agilir. Arduino calisma setleri takim gantalarindan gikarilir.
Ogretmen, 6grencilerin malzeme getirip getirmedigini kontrol eder ve
ardindan égretmenin derse baslamasi beklenir.

Siire:40 dk.
m MBLOCK Programini Taniyalim

Ders ¢ MBLOCK programinin web ara yuzuna kullanir.
Bilgisayarinin isletim sistemine gére MBLOCK
programini indirebilir.

Kazanimlari

e Kod bloklarini tanir ve islevlerini bilir.
Gerekli e Bilgisayar
Materyaller, e Projeksiyon
Malzemeler e Arduino UNO
e MBLOCK programi
e Internet
Uygulama Bilgisayarlar 6grenciler tarafindan agilir. Internet

baglantisi olana bilgisayarlarda
https://www.mblock.cc/en-us/ web adresi acilir. Site ara
yUuzl incelenir. MBLOCK programinin nasil indirilip
kurulacagi 6gretmen tarafindan anlatilir ardindan
ogrenciler bilgisayarlara mBLOCK programini
indirirler. Kurulumu gerceklestirirler.

Degerlendirme Ders sonunda deney tahtalari incelenir.
Dederlendirme 6lgedine not edilir.

Not: mBlock programinin gincel stiridmi mBlock5'tir lakin callsmamizda mBlock
3 strimda kullaniimaktadir.



https://demetdemircioglu.com.tr/
https://www.mblock.cc/en-us/

Bilisim Teknolojileri Dersi
06-MBLOCK Programini Detayli Tanima Calisma Kagidi

1. Adim: Program bilgisayarlarda acildiktan sonra diizenle sekmesinden “Arduino Kipi”
secilmelidir.

E3 mBlock - Based On Scratch From the MIT Media Lab(v3.4.12) - Baglanty kes - Kaydedilmedi -
Dosya Dizenle Baglan Kartlar Uzantilar Lisan Yardim
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2. Adim: Kartimiz Arduino UNO oldugu icin mBlock programinda “Kartlar” sekmesinde
bu kart tipi secilmedir.

&3 mBlock - Based On Scratch From the MIT Media Lab(v3.4.12) - Baglantiy: kes - Kaydedilmedi - 4
Dosya Dzenle Baglan Jaglar Uzantiar Lisan Vardim
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3. Adim: Kod bloklarinin oldugu alandan “Robotlar” grubuna tiklanmalidir. Devreniz

icin gerekli kod satirlari stirtikle birak yontemiyle orta alana konulmahdir.

Dosya Dizenle Bajlan Kaler Uzantilar Lisan  Wardwn
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Arduinoya Yikde

1 #include <Arduino.h>
de <Wize.h>
de <SoftwareSerial.h>

S double angle_rad = PI/180.0:
& dsuble angle dag = 180.0/PI:

8 void setup ()

Arduino BGO'yla dizenle
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11 void 0t
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13}

14

15 void _delay(float seconds) {

1€ long endTime = millis() + seconds * 1000;
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4. Gerekli tim kodlar yazildiktan sonra Arduino UNO kartimiz, bilgisayara USB port ile
baglanmalidir. Ardindan “Baglan” sekmesinde yer alan “Seri PORT” girisi yapilip
kodlar Arduino UNO ya ylklenmelidir.

Dosys Dizenle Bajlan Kartlar Uzantilar
Seri Port

Bluetooth
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2 #include <Wire.h>
3 #include <SoftwareSerial.h>
4

S double angle_rad = PI/180.0;
€ double angle_deg = 180.0/PI;

8 void setup(){

-] pinMode (9, OUTPUT) ;
10 digitalWrite (S,1);
11 _delay(l);

12 digitalWrite(S,0);
13}

14

15 void loop (M

16 _loop():

send encode mode
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